ST-0 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z
inwestycja: ,,Trasy narciarstwa biegowego w szczytowych partiach Magurki Wilkowickiej”.

1.2. Zakres stosowania ST.

ST stanowia dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji nast¢pujacych robét :
- profilowania tras narciarstwa biegowego

- nawierzchnia drogi dojazdowe;j i placu postojowego

1.3. Zakres robot objgtych ST.

ST-1 Roboty wytyczeniowe

ST-2 Roboty ziemne

ST-3 Nawierzchnia z kruszywa kamiennego
ST-4 Nawierzchnia z ptyt azurowych

2. MATERIALY.

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do robot objetych ST
Wykonawca przedstawi informacje dotyczace proponowanego zrdédta zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw i odpowiednie Swiadectwa badan laboratoryjnych i atesty stosowania do zatwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do robédt, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ 1 wlasciwos¢ do robot i byty dostgpne do
kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania moga by¢ zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
z Inspektorem Nadzoru.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakos¢ wykonywanych roboét. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bgdzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.
Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzegtu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprze¢t, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow Kontraktu, zostana
przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkoéw transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie
na jakos¢ wykonywanych rob6t i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca begdzie usuwac na biezaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z Kontraktem, oraz za jakos$¢ zastosowanych
materiatow 1 wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Polecenia Inspektora Nadzoru bgda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.



Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rz¢dnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pis$mie przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W czasie trwania budowy Wykonawca bgdzie:

- utrzymywac teren budowy a w szczeg6lno$ci wykopy w stanie bez wody stojacej,

- podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepis6w i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i woko6t terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb
lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

- srodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem ciekow wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami, mozliwos$cia powstania pozaru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Celem kontroli robot bgdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona jako$¢
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole roboét i jakos$ci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do
pobierania probek i badan materiatow oraz robot.

Wykonawca begdzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robot z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okreslone w ST, normach

i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z Kontraktem.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdow oraz robot ponosi
Wykonawca.

Przed wykonaniem badan jako$ci materiatlow przez Wykonawcg, Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia
materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy zgodnos$¢ z warunkami podanymi w ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robo6t bedzie
posiada¢ atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe beda posiadaé atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami
wykonanych przez niego badan.

7. OBMIAR ROBOT.

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robdt zgodnie z Dokumentacja Projektowa i
ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonaweca i przedktada do potwierdzenia Inspektorowi Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbiordéw robot.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym
przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy:

odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

odbiorowi czgsciowemu,

odbiorowi koncowemu,

odbiorowi ostatecznemu.

8.2. Odbiodr robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez zahamowania ogolnego postgpu robot.

Odbioru Robdt dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy z jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru.

8.3. Odbidr czegsciowy.
Odbiodr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgéci robot. Odbioru czgSciowego robot

dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot.

8.4. Odbidr koncowy Robot.



Odbiodr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakoscei i
wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bgdzie stwierdzona przez Wykonawcg
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w obecnosci Inspektora Nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikow badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z Dokumentacja
Projektowa i ST.

8.5. Odbidr ostateczny.

Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych rob6t zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior ostateczny bgdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru
koncowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCL
Podstawg ptatnosci stanowia warunki Umowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Warunki Umowy

ST-1 ROBOTY WYTYCZENIOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;j.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
realizowanych w ramach inwestycji wymienionej w czgsci WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.1.

1.2. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania rob6t wytyczeniowych tj. odtworzenie i
wyznaczenie trasy i punktow wysokosciowych dla realizacji tras biegdw narciarskich, drogi dojazdowej i placu
postojowego w szczytowych partiach Magurki Wilkowickie;j.

Powierzchnia wytyczanych robot:

8750 m* = 0,875 ha

2. MATERIALY.
Stupki betonowe, trzpienie i rury metalowe, paliki drewniane, farba chlorokauczukowa lub inne materiaty
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET.

Roboty pomiarowe objgte niniejsza specyfikacja nalezy wykonac specjalistycznym sprzgtem geodezyjnym
gwarantujacym doktadnosci wymagane w pkt 5. Stabilizacje, zabezpieczenie i oznaczenie punktow wykonac
reeznie.

4. TRANSPORT.
Dowolne $rodki transportowe.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wyznaczenie sytuacyjno- wysokosciowe okresli¢ w punktach dajacych prawidtowe odwzorowania
projektowanej trasy i uksztattowania terenu.

Doktadno$¢ wytyczenia wysokosciowego:

dla wyprofilowania gruntu w ramach robo6t ziemnych - 0+ +5cm.

5.2. Repery robocze umieszczac poza obrysem projektowanych robot oraz zabezpieczy¢ w celu ich odtworzenia.
5.3. Repery zabezpieczy¢ przed zniszczeniem, a ich wysoko$¢ poda¢ z doktadnoscia do Imm.

5.4. Prace geodezyjne wykona¢ zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK, wymienionymi w pkt 10.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania robét geodezyjnych zgodnie z wymogami i doktadnosciami
wymienionymi w pkt 5.



7. OBMIAR ROBOT.
Jednostka obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wysoko$ciowych jest metr kwadratowy [m’ ]
wyznaczonej sytuacyjnie i wysokosciowo trasy.

8. ODBIOR ROBOT.
Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru na podstawie wykonanych szkicéw, dziennikow pomiarowych i
protokotow wg zasad okre§lonych w - ,,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCL

Platnos¢ za metr kwadratowy[m’ ] odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wysokosciowych po dokonaniu
odbioru robot wg pkt 8.

Cena obejmuje wykonanie wytyczenia, sprawdzenia, zastabilizowania i zabezpieczenia punktow dla wszystkich
czynnosci wymienionych w pkt 1.3 i1 5 facznie z kosztem materialow i transportu na podstawie szkicow i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych oraz protokotéow kontroli zgodnie z zasadami okreslonymi w ST -
»Wymagania ogolne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. Normy:
PN-S-02205/98 - Roboty ziemne.

10.2. Instrukcje techniczne wydane przez Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii- GUGIK:
Instrukcja techniczna 0-1 Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma- GUGIK, 1978.

Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna- GUGIK, 1983.

Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga Inwestycji- GUGIK, 1979.

Instrukcja techniczna G-3.1 Osnowy realizacyjne- GUGIK, 1983.

Instrukcja techniczna G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.

Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjno- wysokosciowe- GUGIK, 1979.

ST-2 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;j.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
realizowanych w ramach inwestycji wymienionej w czgsci WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.1.

1.2. Zakres robo6t objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robot zwiazanych z profilowaniem terenu tras biegow
narciarskich i drogi dojazdowe;.

Roboty ziemne polegaé beda na:

- wykonaniu wykopdéw profilowania terenu z przerzuceniem uzyskanego gruntu bezposrednio na nasyp
profilowania terenu wg projektowanego przekroju trasy

- wykonaniu wykopdéw profilowania terenu z przemieszczeniem na odlegtos¢ do 50m uzyskanego gruntu w
miejsce wykonania nasypu profilowania terenu wg projektowanego przekroju trasy

- wykonaniu wykopow profilowania terenu z zaladunkiem nadmiaru gruntu i odwozem na wysypisko poza teren

budowy
Tlo$¢ wykopow — — 4166m’
Ilo$é nasypow  — 3334m’

2. MATERIALY
Grunty uzyskany z wykopow.

3. SPRZET

Przy mechanicznym wykonaniu robdt wykonawca powinien dysponowaé nastepujacym, sprawnym technicznie
sprzgtem:

koparko-spycharka z czerpakiem profilowym

ubijak szybko uderzajacy,

plyta wibracyjna,

samochody wywrotki lub samochody skrzyniowe



4. TRANSPORT
Do odwozu gruntu nalezy stosowaé¢ samochody wywrotki lub skrzyniowe.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot ziemnych

Przed przystapieniem do rob6t ziemnych nalezy w rejonie prowadzonych robdt wykonaé przesadzenie (pod
nadzorem przyrodnika z Regionalnej Dyrekcji Ochrony Srodowiska) roslin chronionych wymienionych w
,Raporcie ochrony srodowiska”.

Roboty ziemne nalezy zaplanowa¢ na okres letnio-jesienny.

W innym terminie Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania rob6t ziemnych profilowania terenu
wylacznie przy sprzyjajacych (dopuszczalnych tj. temp. > +5° C, brak opadéw) warunkach atmosferycznych.
Wykopy i nasypy profilowanego terenu powinny by¢ realizowane przy zachowaniu przekroju poprzecznego i
profilu podtuznego trasy biegow narciarskich, ktore okreslono w dokumentacji projektowe;.

Uksztattowanie powierzchni warstwy wykopu lub nasypu powinno uniemozliwia¢ lokalne gromadzenie sig
wody.

5.2. Doktadno$¢ wykonania robot ziemnych

Réznica w stosunku do projektowanych rzednych rob6t ziemnych nie moze przekraczac +5 cm.

Szeroko$¢ robot ziemnych (nasypow, wykopow) nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz
+10 cm.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem
kata.

Maksymalna glgboko$¢ nierownosci na powierzchni nasypow Iub wykopow nie powinna przekracza¢ 1 cm przy
pomiarze fata 3-metrowa.

5.3. Odwodnienie
Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania robot ziemnych, aby powierzchniom wykopow i nasypow
nadawac¢ w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidtowy sptyw wody.

5.4. Zaggszczenie gruntu

Grunt w nasypach nalezy zaggszczac¢ poczynajac od krawedzi nasypu w kierunku do $rodka.

Roztozone warstwy gruntu nalezy zaggszcza¢ od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

Wilgotno$¢ gruntu w czasie zaggszczania powinna by¢ zblizona do wilgotnosci optymalnej, z tolerancja £10%
jej wartoSci.

Grunt nalezy zaggsci¢ do wskaznika zaggszczenia Ig >0,95

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie wykonania robot ziemnych polega na kontrolowaniu ich zgodnos$ci z dokumentacja projektowa i
wymaganiami okreslonymi w niniejszej specyfikacji.

Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na:

odwodnienie powierzchni rob6t ziemnych w czasie wykonywania robo6t i po ich zakonczeniu,

doktadno$¢ wykonania rob6t ziemnych (w profilu i przekroju)

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m® wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty wymienione w specyfikacji podlegaja zasadom odbioru rob6t koncowych.

Wykonawca zglasza Inspektorowi Nadzoru do odbioru zakonczony obszar wyprofilowanego terenu.

W przypadku usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres wykonania robdt poprawkowych lub poleci powtorzenie
robot wedhug zasad okreslonych w niniejszej specyfikacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m® rob6t ziemnych obejmuje:



- wykopy z przerzuceniem uzyskanego gruntu bezposrednio na nasyp profilowania terenu wg
projektowanego przekroju trasy

- wykopy z przemieszczeniem na odlegto$¢ do S0m uzyskanego gruntu w miejsce wykonania nasypu
profilowania terenu wg projektowanego przekroju trasy

- wykopy z zatadunkiem nadmiaru gruntu i odwozem na wysypisko poza teren budowy

- zaggszczenie gruntu,

- profilowanie powierzchni rob6t ziemnych,

- odwodnienie terenu robot,

- przeprowadzenie pomiar6w i badan wymaganych w specyfikacji technicznej

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

ST-3 NAWIERZCHNIA Z KRUSZY WA KAMIENNEGO

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;j.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
realizowanych w ramach inwestycji wymienionej w czgsci WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.1.

1.2. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robot zwiazanych z wykonaniem nawierzchni z kruszywa
kamiennego, tamanego, drogi dojazdowe;.

Ilo$¢ wykonanej nawierzchni:

- warstwa gr. 10cm z kruszywa kamiennego, lamanego, frakcji 0/32mm — 1037m’

2. MATERIALY.

Materiatem do wykonania podbudéw powinno by¢ kruszywo kamienne uzyskane w wyniku przekruszenia
surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otaczakéw albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywa powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.1. Rodzaj stosowanych materiatow.
- kruszywo niesortowane 0 — 31,5 mm o uziarnieniu ciagtym,

2.2. Wymagania dla materiatow.
2.2.1. Krzywa uziarnienia powinna miescic si¢ w obszarze pomigdzy krzywymi granicznymi podanymi w
normie PN-91/B-06714/15 .

2.2.2. Woda
Do zwilzania kruszywa nalezy stosowa¢ wodg czysta.

2.3. Kontrola jako$ci materialdéw w okresie dostaw

Kontrola jako$ci materiatow polega na przeprowadzeniu badan cech fizycznych materiatdéw

i jakos$ci wody na reprezentatywnych probkach i porownaniu wynikéw z wymaganiami okreslonymi w p. 2.2.1.
Wyniki powinny by¢ zgodne z wymaganiami.

3. SPRZET

Przy mechanicznym wykonaniu robot Wykonawca powinien dysponowac¢ nastgpujacym , sprawnym technicznie
sprzgtem:

koparko-spycharka do rozktadania materiatu,

walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania

zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

Transport kruszywa powinien odbywac si¢ w sposob przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu

i rozsegregowaniu. Ruch pojazdow po wyprofilowanym podtozu powinien by¢ tak zorganizowany aby nie
dopusci¢ do jego uszkodzen i tworzenia kolein.

5. WYKONANIE ROBOT



Podtoze powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z zalozonym przekrojem poprzecznym.

Material powinien by¢ rozktadany metoda ,,0d czota” tak aby maszyna rozktadajaca materiat poruszata si¢ po juz
rozlozonej warstwie materialu. Material powinien by¢ rozktadany w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby
jej ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byta rowna grubosci projektowane;.

Warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzgdnych
wysokosciowych.

5.3. Zaggszczanie

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zageszczania przez
watowanie. Walowanie powinno postepowac stopniowo od dolnej krawedzi do goérnej krawedzi warstwy.
Zaggszczanie nalezy kontynuowac do osiagnigeia wskaznika zaggszezenia 1g>1,00 wg PN-S-06102 .
Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ zblizona do wilgotnosci optymalnej z tolerancja +10%.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania dotyczace cech geometrycznych

6.1.1. Rownos¢

Nierownosci nawierzchni nie powinny przekracza¢ 10 mm

6.1.2. Spadki poprzeczne
Powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z tolerancja + 0.5%.

6.1.3. Rzedne
Réznice pomigdzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1
cmi-2 cm.

6.1.4. Uksztaltowanie osi
Os$ nawierzchni nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 5 cm.

6.1.5. Szerokos¢
Szerokos¢ podbudowy nie moze ro6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm,
-5 cm.

6.1.6. Wymagania dotyczace grubosci warstwy
Bezposrednio przed odbiorem nalezy wykona¢ pomiary grubosci warstwy co najmniej w 4 punktach.
Dopuszczalne odchylki od projektowanej grubosci warstwy nie powinny przekraczaé +10%.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest 1m? warstwy nawierzchni z kruszywa kamiennego.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty wymienione w specyfikacji podlegaja zasadom odbioru rob6t koncowych.

Wykonawca zgtasza Inspektorowi Nadzoru do odbioru zakonczony odcinek wykonanej nawierzchni.

W przypadku usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres wykonania robot poprawkowych lub poleci powtorzenie
robot wedtug zasad okreslonych w niniejszej specyfikacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa dla wykonanej nawierzchni obejmuje:
przygotowanie materialu (mieszanki kruszywa) zgodnie recepta,
sprawdzenie i ewentualna naprawe podtoza,

dostarczenie materiatu (mieszanki kruszywa) w miejsce wbudowania,
roztozenie materiatu (mieszanki kruszywa),

zageszczenie warstwy,

przeprowadzenie pomiaréw badan laboratoryjnych,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

BN-84/6774-02 - , Kruszywa kamienne tamane do nawierzchni drogowych”.

BN-64/8933-02 - ,,Drogi samochodowe. Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie”.



ST-4 NAWIERZCHNIA Z PLYT BETONOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;j.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
realizowanych w ramach inwestycji wymienionej w czgsci WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.1.

1.2. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robot zwiazanych z wykonaniem nawierzchni z betonowych
plyt azurowych na zakonczeniu drogi dojazdowe;.

Ilo$¢ wykonanej nawierzchni - 1042 m’

2. MATERIALY

Betonowe plyty azurowe 40x60cm, o grub. 10cm

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowych ptyt azurowych w budownictwie jest posiadanie aprobaty
techniczne;j.

3. SPRZET
Nawierzchnie z betonowych ptyt azurowych wykonuje si¢ recznie.

4. TRANSPORT
Uformowane w czasie produkcji ptyty betonowe uktadane sa warstwowo na palecie, co gwarantuje transport
samochodami w nienaruszonym stanie.

5. WYKONANIE ROBOT

Podtoze powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z zalozonym przekrojem poprzecznym.

Plyty nalezy uktada¢ bezposrednio na wyprofilowanym podtozu.

Po utozeniu, otwory w plytach oraz szczeliny pomigdzy plytami nalezy wypetni¢ gruntem rodzimym uzyskanym
z wykopow wyprofilowania podtoza.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdzié, czy producent betonowych ptyt azurowych
posiada atest wyrobu.

Sprawdzenie prawidtowos$ci wykonania nawierzchni z betonowych ptyt azurowych polega na stwierdzeniu
zgodnosci z dokumentacja projektowa.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m* ( metr kwadratowy ) wykonanej nawierzchni z betonowych ptyt azurowych.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty wymienione w specyfikacji podlegaja zasadom odbioru robot koncowych.

Wykonawca zgtasza Inspektorowi Nadzoru do odbioru zakonczony odcinek wykonanej nawierzchni.

W przypadku usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres wykonania robdt poprawkowych lub poleci powtorzenie
robot wedhug zasad okreslonych w niniejszej specyfikacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m* nawierzchni z betonowych plyt azurowych obejmuje:
dostarczenie materiatow,

ulozenie plyt,

wypehienie otwordéw i szczelin gruntem,

przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

- BN-6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Krawgzniki i obrzeza,



